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Automatizace v dopravé

Urovné automatizace dle SAE_J3016
SE SAE SE

UROVEN O 4 UROVEN 1 UROVEN 2 UROVEN 4 4 UROVEN 5

Kdykoli jsou tyto purné funkce fidice aktivované, musite Kdyz jsou tyto funkce automatizovaného fizeni aktivované,
Co musite ridit, a to i pokud nemate nohy na pedalech nefidite, a to ani kdyz sedite za volantem
délat
na misté eusts Fi si : Kdyz vas tyto Tyto automatizované funkce nevyzaduji,
fidice? [ funkce vyzvou, abyste prevzali fizeni

musite Fidit

Funkce automatizovaného rizeni

Tyto funkce umoznuji ovladat vozidlo za Tato funkce
definovanych podminek a neaktivuji se, umoznuje
Co tyto dokud dané podminky nenastanou ovladat vozidlo
funkce s 0 NEBO rychlo za viech
délaji? okolnosti
systém - asistent pro - samofiditelné - stejné jako
é brzdeéni Ani udrzovani v jizdu v koloné taxi ve uroven 4, ale
sledovani mrtvé v jizdnim pruhu jizdnim pruhu vymezene tyto funkce
Priklady ho dhlu NEBO oblasti ovladaji vozidlo
funkci varovani pfred adaptivni - volant i pedaly v jakychkoli

Inyrm tempomat jsou volitelné podminkach
opusténim jizdni

ho pruhu

Zdroj: SAE International; Copyright @ Centrum dopravniho wyzkumu, v. v. i.



Level 3

Podminéna automatizace

= Systém fidi vozidlo automatizované v urcitych podminkach
= Ridi¢ nemusi trvale sledovat fizeni, ale musi byt pfipraven prevzit fizeni na vyzvu systému

= Na vyzvu systému ridiC prevezme fizeni

= Pokud fidi¢ nereaguje, aktivuje se manévr minimalniho rizika




Level 3

Podminéna automatizace

= Systém musi splnit parametry predpisu OSN €. 157 — Schvalovani typu vozidel vybavenych asistenénim
systémem automatizovaného udrzovani vozidla v jizdnim pruhu

= Predpisy OSN platné v CR a dal3ich zemich, konkrétni fedeni podle vyrobc(i

= Tento predpis je postupné aktualizovan

Addendum 156 — UN Regulation No. 157
Amendment 4

01 series of amendments — Date of entry into force 4 January 2023

Uniform provisions concerning the approval of vehicles with regard to
Automated Lane Keeping Systems




Level 3
Predpis OSN ¢. 157

= Ridi¢ musi
= byt neustale pripoutan
» sedét na sedadle, s vyjimkou kratkych usekd do 1 sekundy
= Systém monitoruje dostupnost ridice
= pri nedostupnosti vyda vystrahu
= pokud ridi¢ nereaguje do 15 sekund, systém vyvola pozadavek na prevzeti rizeni

= Ridi¢ je povaZovan za pozorného, pokud je splnéna jedna z podminek:
* ma svlj pohled upren primdarné na silnici pred sebou

= sleduje zpétna zrcatka

= pohyb hlavy ridice sméruje primarneé k rizeni




Level 3
Predpis OSN ¢. 157

= Béhem prechodové faze a manévru minimalniho rizika musi systém fidice intuitivnim a jednoznacnym
zptisobem vyzvat k prevzeti manualniho ovladani vozidla.

’

= \lyzva musi zahrnovat obrazovou informaci zobrazujici ruce a ovladani fizeni a mUze byt doplnéna o dalsi
vysvétlujici text nebo vystrazné symboly.

Text Box

Example 1. Example 2.

» Se zahajenim manévru minimalniho rizika musi dany signal zménit své charakteristiky, aby zdGraznil
naléhavost zasahu ridice, napr. cervenym blikanim ovladani fizeni a pohybujicimi se rukama v obrazové

informaci.




Level 3
Predpis OSN ¢. 157

» Pozadavek na prevzeti rizeni musi byt Fidici predan vice smysly
= povinné optickym signalem
= zaroven také zvukovym a/nebo haptickym vystraznym signalem

= Hapticka vystraha musi:
= zacit nejpozdéji do 4 sekund od zahajeni pozadavku na prevzeti rizeni
= byt nepretrzita nebo prerusovana
= byt postupné stupnovana
= byt aktivni az do ukonceni pozadavku na prevzeti rizeni




Level 3
Predpis OSN ¢. 157

= Pokud Fidi¢ na vyzvu k prevzeti fizeni nereaguje, zahaji manévr s minimalnim rizikem
= nejdrive 10 sekund od vyslani pozadavku na prevzeti fizeni

» Okamzité zahdjeni manévru minimalniho rizika
" prizavazné poruse autonomniho systému

= prizdvazné poruse vozidla




Level 4

Vysoka automatizace

Vozidla jsou v predem stanovenych provoznich podminkach (ODD — Operational Design Domain)
ovladana zcela autonomné

Provozni podminky se mohou tykat geografické oblasti, kategorie dalnice/silnice, rychlosti, pocasi nebo
dalSich podminek

Ridi¢ nemusi byt dostupny k prevzeti fizeni v rémci danych provoznich podminek

Pokud nastane problém, systém musi zvlddnout bezpecné reSeni sam - manévr minimalniho rizika -
stav minimalniho rizika

DalSi pokracovani v jizdé je mozné po prevzeti fizeni — ve vozidle nebo vzdalené




BLOK | — Neridicské cinnosti

= Definice neridicské Cinnosti
= |3 azpétné prevzeti rizeni— popis, faze, vliv Cinnosti

= Postup posouzeni Cinnosti pro L3:
= \yvoj
= Metodika pro posouzeni
= Model hodnoceni
= Revidovany postup




Neridicské cinnosti

r

= Terciarni ukoly, ¢innosti nesouvisejici s fizenim:

v

= V kontextu autonomniho fizeni se fidi¢i budou zabyvat nefidi¢skymi
cinnostmi

ry vrs

= Sleduje se vliv ¢cinnosti na proces prevzeti Fizeni na L3:
= Prevzeti je ovlivnéno (zvyseni pracovni zatéze, pokles situacniho
povédomi)
= ZhorSeni vSech sledovanych parametr( pfi prevzeti (zvyseni
reakéniho ¢asu, kratsi TTC atd.)

= Vytyceni vhodnych versus rizikovych Cinnosti

= Posouzeni vlivu €innosti na L4: f‘

= Vliv ¢innosti na stav ridice a jeho nasledny vykon v kontextu
jizdy v autonomnim vozidle

= Rizika urcitych typu Cinnosti versus benefity vhodnych typu
cinnosti

Obrazek: stock.adobe.com




Level 3 a zpétné prevzeti rizeni

Level 3 — podminéna automatizace

= Mohou se vyskytnou situace, s niz si autonomni systém vozidla na L3 neporadi

= Systém vozidla iniciuje poZzadavek na prevzeti fizeni (takeover request — TOR = pfesun mezi autonomni
jizdou @ manualnim ovladanim vozidla)

POZADAVEK
NA PREVZETI ZNOVU-OBNOVENI
RIZENI KONTROLY

. [

AUTONOMNI JIZDA PREVZETI RIZENI MANUALNIJIZDA (KVALITA PREVZETI)

Takeover process, cit. dle Lee et al. (2020)



Level 3 a zpétné prevzeti rfizeni

Level 3 — Zpétné prevzeti fizeni

" Proces pri zpétném prevzeti rizeni

Zacina jizdou v autonomnim modu.

Systém da pokyn k prevzeti fizeni (vizualné, auditivné).

Ridi¢ zaznamena novy podnét (vnimani) a nastava zména ukolu smérem k prevzeti - pohled Fidice
smeéruje k silnici.

Probihaji procesy na urovni kognitivniho zpracovani (dllezitost situacniho prehledu) a vybér

jednani/reakce.

Paralelné s tim nastava motoricka pohotovost k akci (chyceni rukou na volant, chodidla na pedaly).

Pfevzeti kontroly nad vozidlem v podobé zrychleni/brzdéni, zmény v laterdlnim a longitudinalnim
smeéru apod.




Ve

Jak jsme v prubéhu let vytvorili postup posuzovani ¢innosti?

Rok 2023 - Katalog neridi¢skych cinnosti

= https://www.neridicske-cinnosti.cz/katalog-neridicskych-cinnosti/

Rok 2024 - Experimentalni studie na simulatoru a Metodika pro hodnoceni rizikovosti neridicskych
cinnosti

= Metodika pro hodnoceni nefidi¢skych ¢innosti - https://www.neridicske-cinnosti.cz/vysledky-projektu

= Horakova, M., Vondrackova, L., Krejci, L. et al. Effects of non-driving-related tasks on driving performance
after takeover request in automated driving (Level 3): a simulator study. European Transport Research
Review, 17, 49 (2025). Dostupné z: https://doi.org/10.1186/s12544-025-00745-6.

Rok 2025 — Model pro posouzeni Cinnosti

= Horakova, M., Krejci, L., Vondrackova, L. 3D Risk Assessment Model of Non-driving-related Tasks in Level 3
Automated Driving. Transportation Research Procedia, 95, 257-264 (2026). Dostupné z:
https://doi.org/10.1016/j.trpro.2026.02.033.

Rok 2026 — Revize postupu posouzeni a zjednoduseny postup pro konferenci Transport research
arena Budapest (poster a prispévek ve sborniku)
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Vychodiska vytvoreni posuzovani cinnosti pro L3

= Teorie, na jejimz zakladé se obvykle posuzuje vliv ¢innosti na prevzeti fizeni, je Wickensova teorie zdroju, prip.
jeji adaptace.

= V pripadé paralelniho vykonavani ¢innosti dochazi ke vzajemné interferenci mezi ¢innostmi— a to tim vice,
Cim jsou si obé Cinnosti podobné. Tato teorie je aktualné vyuzivana i pro proces prevzeti fizeni na urovni L3.
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= Teorie s tzv. ,U-kfivkou” objasnuje, Zze pro optimalni vykon fidi¢e je potfebna stredni mira pusobicich narokd. PFilis
nizkd mira narokd vede k utlumu a monotonii, pfilis vysokd mira narokd naopak k vysoké mire stresu a celkovému
pretizeni.
Zdroje obrazk(: Multiple ressources model dle Wickense (1984), cit dle Muller, 2020;
Hebbian version of the Yerkes—Dodson law, cit dle https://en.wikipedia.org/wiki/Yerkes%E2%80%93Dodson_law



Vychodiska vytvoreni posuzovani cinnosti pro L3

= Na proces prevzeti fizeni na L3 ma dle studii vliv nékolik klicovych
vlastnosti ¢innosti:

= Smyslova modalita na vstupu: Ukazuje se, Zze primarné vizualni
cinnosti maji vyznamny vliv na vykon v situaci prevzeti. Oproti tomu
primarné auditivni ¢innosti vyznamny negativni vliv nevykazuji.
Souvislost s vizualni zatézi.

= Drzeni predmétu v ruce: Dochazi k prodlouzeni ¢asu reakce.
Pristupuje-li k této manualni zatézi dalsi faktor napr. v podobé
vizualni nebo mentalni zatéze, dochazi k vyraznému ovlivnéni vykonu
pri prevzeti fizeni.

= Pozn. Obsluha integrovanych elektronickych zarizeni nevykazuje
vyznamny negativni vliv na prevzeti fizeni, se vzrustajici mirou
mentalni a vizualni zatéze se vsak i vtomto pripadé vykon pri
prevzeti rizeni zhorsuje.
= Mentalni zatéz: Vysoka mentalni zatéz ma negativni vliv na vykon v
prevzeti fizeni. Naopak i nizka mentalni zatéz muze byt rizikova (vznik
Uunavy a monotonie) v kontextu delSiho vykonavani ¢innosti.

L Obrézky: Pixabay.com




Metodika pro hodnoceni neridicskych cinnosti L3

= Cinnost fizeni/resp. prevzeti fizeni je hodnocena jako &innost:
= S hlavni vizualni modalitou na vstupu,

= s vysokou mirou vizualni zatéze, Centrum dopravniho vyzkumu, . v. i “
= obtizné prerusiteln3, METODIKA
" s vysokou mirou mentalni zatéze. E::I*d’r::;f:::r::ég\/ostl

= Hlavni smeér pfi vytvareni postupu hodnoceni: e L S

= Definovany vlastnosti Cinnosti, které vedou k interferenci s
cinnosti rizeni

= Cim vétsi prekryv v nékterych vlastnostech, tim vice dand
neridi¢ska Cinnost zhorsi prevzeti fizeni

=
OV e O@Mese | crom Doprava 2020
€ R




Metodika pro hodnoceni neridicskych cinnosti L3

= Sest hlavnich vlastnosti vstupujicich do hodnoceni ¢innosti:

= Smyslova modalita — Jedna se o posouzeni hlavni smyslové modality, ktera je kliCcova v procesu
vhimani pri provadeéni Cinnosti. Je posuzovano pomoci kategorii vizualni — auditivni — bez
modality.

» Vizudlni zatézZ — Jedna se o mnozstvi a podobu pUsobicich informaci vizualniho typu, s ¢imz

souvisi i kognitivni ndarocnost jejich zpracovani. Posuzovano pomoci Skaly nizka — stredni —
vysoka.

= Mentalni naroky — Posuzuje se mnozstvi a komplexnost plsobicich kognitivnich podnétu, které
ridi¢ musi zpracovat. Posuzovano pomoci skaly nizké — stfedni — vysokeé.

= Prerusitelnost — Posuzuje se snadnost nebo obtiznost preruseni provadéni ¢innosti a odklon
pozornosti k fidicské Uloze. Posuzovano na sSkale snadna — stfedni — vysoka.

» Misto vykondvadni ¢innosti— V pripadé, Ze je fidi¢ odvracen trupem/koncetinami od
volantu/pedall fizeni, nebo pfip. je zcela mimo pozici, pak dochazi k ztizeni prevzeti fizeni. Je
posuzovano jako v pozici zcela — v pozici ¢astecne.

= DrZeni predmétu v ruce — \ pripadé, ze je predmét, nastroj (prip. drobné naradi) nebo
elektronickeé zarizeni drzeno v ruce, pak v situaci prevzeti rizeni musi ridic predmét odlozit.
Posuzovano je pomoci kategorii ano — ne — volitelné.



Metodika pro hodnoceni neridicskych cinnosti L3

= T¥i hlavni faktory ovliviiujici zpétné prevzeti fizeni:
= Faktor senzoricko-vizudlniho omezeni — Cinnosti, u nichz jsou

kladeny vysoké naroky na zrakovy zdroj informaci, vykazuiji Cantrum dopravniho vizlaamu, .. “
vysokou miru interference s ridiCskou aktivitou, s negativnimi METODIKA
dUsledky v podobé zhorSenych parametrl prevzeti fizeni. pro hodnoceni rizikovosti
= Fak srokti oFi sdéni &i . ké narok nefridic¢skych c¢innosti
aktor naroku pFi provadeni cinnosti — vysoke naroky o S o O
provadenych Cinnosti, zejména na urovni mentalni, vedou D

ke zhorsenému vykonu pri prevzeti fizeni, jelikoz fidicsky vykon
s nimi ve zvysené mire interferuje.

= Faktor motorického omezeni — motorické omezeni vede ke
vzniku Casové latence pri prevzeti rizeni vlivem manipulace
s predmétem cCinnosti a také s polohou fidice. Vliv drzeni
predmeétu se zvysuje, kdyz k tomu pristupuji dalsi naroky
v rdmci vyse uvedenych faktorda.

e i ¥
CCCCCC M
COY e () Mo NOS——
VVVVVVV CINI J x




Metodika pro hodnoceni neridiéskych Cinnosti L3

= Integrace vlastnosti a faktorl posuzovani:

hexd

Vlastnosti

e Smyslova modalita
e Vizuadlni zatéz

Senzoricko-vizualni omezeni

e Mentalni naroky

e Prerusitelnost

e Misto vykonavani ¢innosti
e Drzeni predmétu

Naroky pri provadeéni cinnosti

Motorické omezeni

= Postup posuzovani:
1. Krok — ur€eni kvalitativni urovné vsech Sesti vlastnosti hodnoceni
2. Krok — urceni numerické urovné vsech tri faktord, které vstupuji do celkového hodnoceni

3. Krok — provedeni celkového hodnoceni nefidi¢ské Cinnosti



Metodika pro hodnoceni neridiéskych Cinnosti L3

= Priaplikaci tohoto postupu lze na zakladé hodnoceni kritérii, respektive vlastnosti neridi¢skych
cinnosti, zaradit vSechny Cinnosti do jedné ze t¥i kategorii z hlediska vhodnosti pro L3:

= ano - vhodné,
= ne - nevhodné,
= Seda zona.

Faktory

Senzoricko-
vizudlniho omezeni
Naroky pri
provadéni cinnosti
Motorické omezeni




Model pro posouzeni neridi¢skych ¢innosti L3

6 max/s

Senzoricko-vizualni omezeni

4 max | Motorické omezeni
3
x

4

\max

Naroky pfi provadéni ¢innosti

Obrazek: vlastni



Y 4

Revidovany postup pro posouzeni neridicskych cinnosti L3

Pro hodnoceni se pouzije 6 hlavnich kritérii ovlivaujicich prevzeti rizeni:
= Smyslova modalita (vizualni, auditivni, bez primarni modality),
= Vizudlni zatéz (nizka, stredni, vysoka),

Mentalni zatéz (nizka, stredni, vysoka),

Prerusitelnost (vysoka, stfedni, nizka),

Pozice téla (v pozici zcela nebo ¢astecné),

Drzeni v ruce (ne, integrované zarizeni, ano)

Neridicské Cinnosti, které spliuji nasledujici kombinaci vSech nasledujicich kritérii jsou hodnoceny jako vhodné:

* Primarni modalita a vizualni zatéz (Sp/néni jednoho kritéria z nize uvedenych staci pro splnéni tohoto bodu):
" Primarni modalita je auditivni, kombinovana s nizkou nebo stfedni vizualni zatézi.
® Primarni modalita je vizualni, kombinovana s nizkou vizualni zatézi.

= Bez primarni modality.
= Mentalni zatéz je nizka nebo stfedni, kombinovana s vysokou prerusitelnosti.

= Drzeni predmétu v ruce je definovano jako ne nebo ruce na integrovaném zarizeni a je kombinované s pozici téla
zcela nebo castecné v pozici.



Revidovany postup pro posouzeni neridicskych cinnosti L3

" Primarni modalita je vizudlni, kombinovana se stredni vizualni zatézi.
= Mentadlni zatéz je nizka nebo stredni, kombinovana se stredni prerusitelnosti.

* Drzeni predmétu v ruce je definovano jako ano, kombinované s pozici téla zcela.

Cinnosti, které splfiuji nasledujici jedno nebo vice nasledujicich kritérii jsou hodnoceny jako nevhodné:

vwvse

= Primarni modalita je vizualni, kombinovana s vysokou vizualni zatézi.

Mentalni zatéz je vysoka.

Prerusitelnost je nizka.

Drzeni v ruce je definovano jako ano, kombinované s pozici téla castecné.




Posouzeni neridicskych c¢innosti L3 z pracovni ¢asti

= Priklad hodnoceni ¢innosti pro ,ano” a ,ne“:

Sledovani videa Ne Vizualni modalita, vysoka vizualni zatéz, stredni
mentalni zatéz, nizka prerusitelnost, drzeni v ruce ne

Poslech podcastu Ano Auditivni modalita, nizka vizualni zatéz, stredni
mentalni zatéz, vysoka prerusitelnost, drzeni v ruce ne

Jednoduchy telefonat Ano Auditivni modalita, nizka vizualni zatéz, stredni
mentalni zatéz, vysoka prerusitelnost, integrované
zarizeni

Narocny telefonat Ne Auditivni modalita, nizka vizualni zatéz, vysoka
mentalni zatéz, nizka prerusitelnost, integrované
zarizeni

E-maily - notebook Ne Vizualni modalita, vysoka vizualni zatéz, stredni
mentalni zatéz, nizka prerusitelnost, drzeni v ruce ano



BLOK Il — Legislativa

= Typy ,use case” — vetsSinou citace zadkona daného statu, pozadavek autority (strojové
prelozeno)

= Pocet ,use case” — az 8 statl, vétSinou bézny provoz, vyjimecné testovani

» Urovné automatizace — L3, L2, L4, ,,bonusové” + kviz

= Cil: identifikovat inspirativni pravni upravy, které umoznuji bezpecny rozvoj a
implementaci autonomni mobility a mohly by byt v néjaké podobé implementovany v
CR

= Vlybér ,use case” je selektivni, zameéren predevsim na clovéka a bezpecnost silnicniho

provozu.




BLOK Il — Legislativa— L3

Porovnejte definice fidice/vozidla L3

= Jak jsou definovani ridicCi a jak automatizovana vozidla®?
= Jaké jsou podle Vas prednosti jednotlivych definici?

= Jakd definice je vhodna pro CR a pro¢?




BLOK Il — Legislativa— L3

Porovnejte povinnosti ridice vozidla L3

Jaké maji ridicCi povinnosti v jednotlivych pripadech?

Kdy jsou v jednotlivych pripadech fidiCi povinni prevzit rizeni?

Jak je konkrétné popisovana povinnost sledovani dopravniho provozu?

Jaké jsou prednosti jednotlivych popisu a které z vaseho pohledu nejvice podporujici
bezpecnost?

Jakd uprava je vhodna pro CR a pro¢&?




BLOK Il — Legislativa — L2

Popis povinnosti Fidice vozidel do L2
= Mohla by se CR z této Upravy néjak inspirovat?




BLOK Il — Legislativa — L4

Porovnejte pozadavky na operatory rizeni vozidel L4
= Jaké jsou prednosti jednotlivych pozadavkd?
= Mohli bychom se v CR inspirovat?




BLOK Il — Legislativa — L4

Podivejte se na Skoleni operatori L4
= Jak hodnotite tyto pozadavky?
= Je to podle Vas vhodna Uprava — inspirujici CR?




BLOK Il — Legislativa — Bonusové

,Bonusové”
= Ceho se jednotlivé pfipady tykaji?
= Je to podle Vas vhodné tUpravy — inspirujici CR?




BLOK Il — Legislativa — Kviz

Definice ridice/vozidla L3

= Citace A — Ceska republika
= Citace B - Slovensko

= Citace C— Kalifornie (USA)
= Citace D — Svycarsko

Povinnosti ridice vozidla L3

= Citace E — Ceska republika
= Citace F —Slovensko

= Citace G— Némecko

= Citace H— Svycarsko

= Citace | — Nevada (USA)




BLOK Il — Legislativa — Kviz

Povinnosti ridice do L2
= Citace J — Slovensko

Pozadavky na fizeni vozidel L4
= Citace K — Svycarsko
= Citace L—Svédsko

Skoleni operatorti L4
= Citace M — Svycarsko

,Bonusové“

= Citace N— Nevada (USA)
= Citace O — Slovensko

= Citace P - Cina



BLOK Ill — Vyrobci vozidel

= Typy ,use case” — citace navodu k obsluze vozidla Ci systému automatizace, pripadné
webové stranky vyrobcl (presné citace z cCeské verze dokumentu, nékdy strojové
prelozeno)
= Pocet ,use case“— 3:
= Merceds-Benz: DRIVE PILOT
= BMW: PERSONAL PILOT
* Ford: BlueCruise
= Uroven automatizace — L3 a L2+
= Cil: Identifikovat priklady dobré praxe a potencidlni uskali, ziskat podnéty pro
pripadna opatreni na narodni urovni, informacni a osvétové kampané apod.
= Vlybér ,use case” je selektivni, zaméren predevsim na clovéka a bezpecnost silnicniho
provozu




BLOK Ill — Vyrobci vozidel

Cinnosti

List A — Mercedes-Benz — Cinnosti

= Jaké Cinnosti vyrobce povoluje explicitné a jaké neprimo?

=V ¢em se lisi informace v manualu od prezentace na webu (FAQ)?
*  Co musi ridi¢ splnit?

= Jak tento popis hodnotite? Jak podle Vas plsobi na uZivatele?




BLOK Ill — Vyrobci vozidel

Bezpecnostni varovani

List B, C — Mercedes-Benz, BMW a Ford — Bezpecnostni varovani
= Porovnejte vytazek z bezpecnostnich varovani Mercedes a BMW, co vas zaujalo?
= V ¢em se nejvice lisi Ford, ktery je L2+, oproti systému Mercedes a BMW L3




BLOK Ill — Vyrobci vozidel

Vyzva k prevzeti Fizeni

List D a G — Mercedes-Benz a BMW - Vyzva k prevzeti Fizeni

Systém Mercedes: zhodnotte srozumitelnost popisu z pohledu uzZivatele

Jak hodnotite zplsob notifikace, pokud fidi¢ nereaguje?

Systém BMW: zhodnotte srozumitelnost popisu z pohledu uZivatele

Jak hodnotite zpUlsob notifikace (barevné stupné varovani, odpocet ¢asu), jak to ovlivni chovani
ridice?

Porovnejte vyzvu k prevzeti fizeni Mercedes a BMW (formu notifikace a rozhrani ¢lovék stroj)
Porovnejte proces po nouzovém zastaveni vozidla Mercedes a BMW.




BLOK Ill — Vyrobci vozidel

Systémova hlaseni a indikatory

List H— BMW - Systémova hlaseni a indikatory na volantu
= Jaké situace mohou vést systémovym hlasenim?
= Jak hodnotite indikatory na volantu a dalsi formy notifikace




BLOK Ill — Vyrobci vozidel

Omezeni systému

List | aJ - BMW a Mercedes-Benz — Omezeni systému
= Porovnejte omezeni systému BMW a Mercedes
=V ¢em se seznamy liSi a co vas konkrétné zaujalo?

* Co by mohlo uzivatele prekvapit?




BLOK Ill — Vyrobci vozidel

Ovladani

List K — Mercedes-Benz — ovladani systému
= Jak byste shrnuli pozadavky/podminky aktivace systému?
= Co vas na téch pozadavcich zaujalo?




BLOK Ill — Vyrobci vozidel

L2+ vypnuti systému a upozornéni ridice

List L — Ford — automatické zruseni funkce a upozornéni L2+

= Za jakych podminek se systém vypne? Lisi se od systém( L3?

= (o se stane, pokud systém detekuje, ze fidiC nevénuje pozornost rizeni?

= Jak na systém podle vas budou reagovat ridi¢i? Je systém podle Vas nastaven vhodné z pohledu
mozného excesivniho chovani ridica?




| ) CENTRUM
: DOPRAVNIHO
VYZKUMU

Dékujeme Vam za pozornost

Miroslava Horakova3, Libor Krejci

miroslava.horakova@cdv.gov.cz, libor.krejci@cdv.gov.cz

telefon: +420 541 641 711

Centrum dopravniho vyzkumu, v. v. i.
LiSeriska 33a, 636 00 Brno
www.cdv.cz
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